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Hilfsmittel zur Erzeugung einer taumelnden Bewegung 1 2 tEB* j 

Paul Schatz, Dornach, ist als Erfinder genannt worden 



1 

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Hilfsmittel zur 
Erzeugung einer taumelnden Bewegung. Solche Hilfs- 
mittel sind an sich, beispielsweise aus der schweizeri- 
schen Patentschrift Nr. 216 760, bekannt. Das Hilfs- 
mittel nach der vorliegenden Erfindung hat nun gegen- 
iiber den vorbekannten Apparaten und Einrichtungen 
den nicht zu unterschatzenden Vorteil, daB es bedeutend 
einfacher in der Herstellung ist, so daB es wegen der be- 
deutenden Preisersparnis fiir sehr viele Anwendungsfalle, 
fiir welche die Anschaffung eines der bekannten Gerate 
zu teuer war, zur Anwendung gelangen wird. 

Der Erfindungsgegenstand ist dadurch gekerinzeich- 
net, daB er zwei in verschiedenen Ebenen liegende, starr 
miteinander verbundene, konvexe Kufen aufweist. 

ZweckmaBige Ausflihrungsformen erhalt man, wenn 
die beiden Kufen dieselbe konstante Krummung auf- 
weisen, der Abstand deT beiden Kufenzentren gleich 
groB wie der Kufenradius ist und die Ebenen, in denen 
die beiden Kufen liegen, senkrecht aufeinander stehen. 
In jedem Fall lassen sich die beiden Kufen durch einen 
Hiillkorper mit abwickelbarer Oberflache verbinden. Es 
konnen die Kanten eines solchen Hullkorpers dann die 
Kufen des Hilfsmittels bilden. 

Nachfolgend werden anhand einer Zeichnung Aus- 
fiihrungsbeispiele des Erfindungsgegenstandes beschrie- 
ben. In der Zeichnung zeigt 

die Fig. 1 ein erstes Ausfuhrungsbeispiel, 

die Fig. 2 bis 5 ein zweites Ausfuhrungsbeispiel, und 
zwar die Fig. 2 in der Seitenansicht, 

die Fig. 3 in der Vorderansicht, also in Richtung des 
Pfeiles III der Fig. 2, 

die Fig. 4 in einer Schragansicht, also in Richtung 
des Pfeiles IV der Fig. 3, und 

die Fig. 5 in einer etwas flacheren Ansicht, namlich 
uneefahr in Richtung des Pfeiles V der Fig. 3; 

die Fi<*. 6 zei^t die Abwicklung der Oberflache des in 
den Fig, 2*bis 5 dargestellten Korpers, 

die Fi^ 7 einen geoffneten Taumelkorper und 

die Fig. 8 eineMoglichkeit des motorischenTaumeins. 
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Das in der Fig. 1 dargestellte Hilfsmittel zur Erzeu- 
gung einer taumelnden Bewegung weist zwei konvexe, 
ebene Kufen 1 und 2 auf, die hier beide dieselbe kon- 
stante Krummung besitzen, also Kreisbogenstucke sind. 
Ihre Zentren sind mit 11 beziehungsweise 12 bezeichnet. 
Der Abstand dieser beiden Zentren ist gleich groB wie 
der Kufenradius r. Die Ebene, in der die eine Kufe liegt, 
steht senkrecht auf der Ebene, in welcher die andere 
Kufe liegt. Die beiden Kufen sind starr mit dem Be- 
halter 3 verbunden, der sich irgendwie offnen laBt. Er 
kann beispielsweise in der Mitte bei 3d aus zwei Halften 
3a und 3b zusammengesetzt sein, die durch Verschllisse 
3c zusammengehalten werden, und von denen der eine 
mit der Kufe 1 und der andere mit der Kufe 2 durch 
irgendwelche festen oder losbaren Mittel verbunden ist. 

Das zu mischende oder zu schiittelnde Gut wird in 
den Behalter 3 gegeben, und dieser wird, nachdem er 
geschlossen worden ist, auf dem Boden weggewalzt oder 
gerollt. Dabei liegen nur die beiden Kufen 1 und 2, und 
zwar jede stets nur mit einer punktformigen Berlihrungs- 
stelle, auf dem Boden auf; der Behalter macht eine tau- 
melnde Bewegung, die der taumelnden Bewegung des 
Mischbehalters nach der Patentschrift Nr. 216 760 ent- 
spricht. 

Wie aus den beiden Linien 13 und 14 ersichtlich ist, 
konnen die beiden Kufen 1 und 2 durch einen Hiillkorper 
miteinander verbunden sein, der eine zwar gekriimmte, 
aber developable Oberflache besitzt. Diese beiden Linien 
sind Tangenten dieses Korpers. Die Fig. 2 bis 5 zeigen 
einen solchen Korper, bei welchem die beiden Kanten, 
die die beiden Kufen bilden, je Kreisbogenform haben 
und sich iiber einen Bogen von 240° erstrecken. Ein sol- 
cher Korper laBt sich beispielsweise aus einem ebenen 
Blechstreifen, wie er in der Fig. 6 dargestellt ist, her- 
stellen, indem der Streifen so gewolbt wird, daB die bei- 
den Kanten a und a', b und b" sowie c und c' und endlich 
d und d' aufeinanderzuliegen komnien. Die Fig. 6 gibt 
gleichzeitig die Flache am Boden an, auf welcher der 
Korper beim Rollen von d' nach d aufliegt. 
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Man kann, wie das in der Fig. 7 dargestellt ist, den 
Korper auch aus zwei miteinander losbar verbundenen 
Teilen 7 und 8 aufbauen, die dann zusammen direkt 
einen Hohlraum zur Aufnahme eines einer Taumel- 
bewegung zu unterwerfenden Gegenstandes oder Ge- 
misches begrenzen. Selbstverstandlich laBt sich der Kor- 
per auch aus einem Stuck anfertigen und mit einer Ein- 
fulloffnung versehen. 

Die Fig. 8 zeigt eine Moglichkeit fiir ein maschinelles 
Taumeln: Das als Ganzes mit 9 bezeichnete Hilfsmittei 
kann einem der vorstehend beschriebenen Ausfuhrungs- 
beispiele entsprechen. Es liegt auf einem geneigten, end- 
losen Band 10, das durch den Motor 11 mit solcher 
Geschwindigkeit angetrieben wird, daB das Hilfsmittei 9 
sozusagen stets am gleichen Ort bleibt und «an Ort» die 
Taumelbewegung maeht. 

PATENTANSPRUCH 
Hilfsmittei zur Erzeugung einer taumelnden Bewe- 
gung, dadurch gekennzeichnet, daB es zwei in verschie- 
denen Ebenen liegende, starr miteinander verbundene, 
konvexe Kufen aufweist. 



UNTERANSPROCHE 
1. Hilfsmittei nach Patentanspruch, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die beiden konvexen Kufen dieselbe kon- 
stante Krummung besitzen, 
5 2. Hilfsmittei nach Patentanspruch, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ebenen, in denen die beiden Kufen 
liegen, senkrecht aufeinander stehen. 

3, Hilfsmittei nach Unteranspriichen 1 und 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Abstand der beiden 

io Kufenzentren gleich groB ist wie der Kufenradius. 

4. Hilfsmittei nach Patentanspruch oder einem der 
Unteranspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB 
die beiden Kufen durch einen Hullkdrper, der eine deve- 
lopable Oberflache aufweist, miteinander verbunden sind. 

is 5. Hilfsmittei nach Unteranspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die beiden Kanten (4, 5) des Hull- 
korpers die Kufen bildem 

6, Hilfsmittei nach Patentanspruch, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB es mindestens zwei miteinander losbar ver- 

20 bundene Teile (1, 2; 7, 8) aufweist, die zusammen einen 
Hohlraum zur Aufnahme eines einer Taumelbewegung 
zu unterwerfenden Gegenstandes begrenzen. 



Paul Schatz 
Vertreter: Patentanwaltsburo Eder & Cie., Basel 
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HAUPTPATENT 

Paul Schatz, Dornach (Solothurn, Schweiz). 
Mechanismus zur Erzeugung eiiier taumelnden und schwenkenden Bewegung. 



Die Erfindung betrifft einen Mechanis- 
mus zur Erzeugung einer taumelnden und 
schwenkenden Bewegung, die dadurch ge- 
kennzeichnet ist, dafi der bewegte Korper zu 

5 einem auf einem Kegelmantel bewegten 
Wellenstiick und zu einer in der Kegelspitze 
auf der Kegelachse senkrechten Achse exzen- 
trisch angeordnet und in bezug auf beide 
drehbar bezw. schwenkbar gclagert ist. 

ic Die Erfindung bczweckt die Bewegung 
eines Korpers in Form einer Achtersehleife. 
Die lechnisehe Bedcutung der Aehterschlei- 
fenl)e\vegung beruht vorzugsweise in dor 
Umkehr des Drehsinnes beim tlbergang der 

is Bewegung von der einen zur andern Hal fie 
der Achtersehleife. Dieser Richtungswcchsel 
der Bewegung isl insbesondere wcrtvoll zur 
Erzielung bestimmter Wirkungen in Schiittel- 
maschinen bei ehemisehen und lcbensmittel- 

20 technischen Prozessen. Es eignet sich deshalh 
die Erfindung boson ders fur Schuttolmascbi- 
nen, von denen cine als Ausfiih rungs bcispiel 
der Erfindung iin folgendcn beschrieben ist. 



In einem Gestell 1 ist eine als Gelenk- 
kette ausgebildete Antriebswelle gelagert, 25 
deren Stiicke 2, 2', 4, 4' und 6 durch die 
Gelenke 3, 5, 5' und 3' untereinander verbun- 
den sind. Die Antriebswelle konnte auch aus 
einem einzigen starren Stuck bestehen. Die 
gelenkige Verbindung gestattet aber, den 30 
Ausschlag des auf einem Kegelmantel be- 
wegten Mittelstiickes 6 zu verandern. Das 
Mittelstiick 6 rotiert in der zylindrischen 
Hiilse 7, welche durch das Drehlager 8 an 
der Drehbewegung verhindert wird, indem 35 
dieses die Zapfcn aufnimmt, die in der Kegel- 
spitze senkrecht zur Hiilse angeordnet sind. 

Das Drehlager 8 stellt eine Gabel dar, in 
welche r die zylindrische Hiilse 7 nach Art 
eines Waagebalkens auf- und abschwenkbar 40 
gclagert ist. Seincrseits sitzt das Drehlager 
selbst drehbar in dem FuB des Gestelles 1. 
Die Hiilse 7 nimmt also nur teil an der kegel- 
formig taumelnden, nicht al>er an der rotie- 
renden Bewegung der Antriebswelle. Mit der 45 
Hiilse 7 fest verbunden ist der Trager 10, 



der mit dem Rahmen 11 starr verbunden ist, 
in welchem sich das GefaB 12 befindet, das 
zur Aufnahme des zu bearbeitenden Gutes 
dient. Fiir viele Zwecke ausreichend ware es, 
5 wenn auch das GefaB 12 mit dem Rahmen 

11 starr verbunden ware, so daB also das 
System 7, 10, 11, 12 einen einzigen starren 
Korper darstellt. GemaB der Zeichnung ist 
aber das GefaB 12 in dem Rahmen 11 dreh- 

io bar gelagert und erhalt eine zu der Ge- 
schwindigkeit der Antriebswelle in einem be- 
stimmten VerhaltnLs stehende Drehgeschwin- 
digkeit, indem ein Kranz 15 auf dem GefaB 

12 mittels des Riemens 14 durch das Rad 13, 
is welches fest auf das Wellenstiiek 6 montiert 

ist, in Drehung versetzt wird. 



belzinken oberhalb des GefaBes 12 miteinan- 
der verbunden und in einer dem LagerfuB 9 45 
entsprechenden, durch einen Rahmen mit dem 
Gestell 1 verbundenen ortsfesten Hulse dreh- 
bar gelagert sein. Dann hatte das Drehlager 
8 nicht nur die Funktion, sondern auch die 
Form eines Cardangelenkringes, in welchem 50 
das GefaB 12, dem die taumelnde und 
schwenkende Achterschleifenbewegung er- 
teilt werden soil, sich nicht wie beim KompaB 
im Zentrum des Cardans befindet, sondern 
exzentrisch gehalten ist. 55 

PATENTANSPRUCH: 
Mechanismus zur Erzeugung einer tau- 
melnden und schwenkenden Bewegung, da- 



Die _Giieder jL^S,. 4 und 5 kdnnten un be- durch gekennzeichnet, -daB — der. — bewegte 



schadet der Funktion weggelassen werden. 
Fiir manche An wendungs zwecke ist es vor- 

20 teilhaft, die Sch rags tel lung der Welle 6, das 
heiBt den Ausschlag des GefaBes 12, veran- 
dern zu konnen, und zwar nicht nur beim 
Stillstand der Maschine, sondern auch wah- 
rend sie in Betrieb ist. Zu diesem Zweck 

25 kann der Antrieb von der einen Seite her er- 
folgen und der LagerfuB 9 des Drehlagers 8 
auf einen Schlitten montiert werden, welcher 
mittels Spindel und Handrad axial in dem 
Gestell 1 verschoben werden kann. 

30 Im Interesse eines ruhigen Ganges der 
Maschine bei hoher Drehzahl empfiehlt es 
sich, an der Hulse 7 noch einen Trager vor- 
zusehen, der dem gezeichneten Trager 10 ent- 
gegengesetzt, also nach unten gerichtet ist 

as und ein Gegengewicht zum Massenausgleich 
tragi Dm den Durch gang des Gegen- 
gewichtes zu ermoglichen, mliBte die Gabel 
des Drehlagers entsprechend nach unten er- 
weitert sein. Die beiden Zinken der Dreh- 

40 lagergabel konnten aber auch auseinander- 
geriickt und nach oben verlangert sein, und 
das GefaB 12 konnte sich zwischen den Ga- 
bel zinken bewegen. Dann konnten diese Ga- 



Korper zu einem auf einem Kegelmantel be- «o 
wegten Wellensttick und zu einer bei der 
Kegelspitze auf der Kegelachse senkrechten 
Achse exzentrisch angeordnet und in bezug 
auf beide Achsen dreh- bezw. schwenkbar 
gelagert ist. 65 

UNTERANSPRUCHE : 

1. Mechanismus nach Patentanspruch, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Korper in 
einem im Mas chin enges tell angeordneten 
Drehlager gelagert ist. 70 

2. Mechanismus nach Patentanspruch, da- 
durch gekennzeichnet, daB der bewegte Kor- 
per drehbar gelagert ist und ihm eine Dreh- 
bewegung um die eigene Achse erteilt wird. 

3. Mechanismus nach Patentanspruch, da- 75 
durch gekennzeichnet, daB die Aussehlage 
der taumelnden Korperbewegung wahrend 
des Betriebes verstellbar sind. 

4. Mechanismus nach Patentanspruch und 
Unteranspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 6 o 
daB das kegelformig bewegte Wellenstiiek 
einen Teil einer Gelenkkette darstellt, dessen 
Neigungswinkel wahrend des Betriebes ver- 
stellbar ist. 

Paul Schatz. 



